TECHNICKÁ ZPRÁVA

Úkolem je vytvořit polohopisnou mapu zadané lokality. 

Složení měřické skupiny:  NEJEDLÝ Zdeněk                     BLECHA Miloslav

DLABOLA Josef                        VOZÁBALOVÁ Lenka

ČERNÝ Ondřej                           VAŇKOVÁ Michaela

KRŮTA Michal                           MIKŠOVSKÁ Markéta

MILER Tomáš                             DOUCKOVÁ Monika 

BENČ Michal                              HAJNÁ Radka 

Lokalita je tvořena areálem sídliště, které leží  v Praze 3 – Žižkov a je ohraničena ulicemi Buková, Habrová, Květinková a Pod Lipami. 

Povrch sídliště je řešen třemi nízkými terasami. Je zde několik travnatých ploch s různým sklonem a okolí budov je pokryto dlaždicemi. Pod většinou území se nacházejí podzemní garáže. 

Měřická síť je stabilizována nastřelovacími hřeby, trubkami a průsečíky rohů dlaždic. 

Na polohopisnou síť je lokalita připojena body 89.1 a 89.2, které jsou stabilizovány bočně. 

  Určení souřadnic bodů bodového pole: po pečlivé centraci a horizontaci byly na sousední body změřeny vodorovné levostranné úhly ve dvou polohách dalekohledu s přesností 10cc a vodorovné délky s přesností na mm. Z těchto hodnot byly souřadnice určeny pomocí vetknutého polygonového pořadu: nejprve se vypočetly souřadnicové rozdíly a z nich souřadnice polygonového pořadu ve vlastní soustavě, kde první polygonová strana je osou +X´ a počáteční  připojovací bod má souřadnice (0;0( podle vzorců:              Yn n+1 = sn n+1 ( sin n n+1

                                                     Xn n+1 = sn n+1 ( cos n n+1

kde X a Y jsou souřadnicové rozdíly, s vodorovná vzdálenost a  směrník ve vlastní soustavě. 

Poté byl ze vzorce  = PK - ´PK vypočten úhel pootočení , kde PK je směrník počátek – konec v hlavní a ´PK směrník ve vedlejší soustavě. 

Jižníky byly vypočteny podle vzorce tg  () = Y/X. 

Úhel pootočení  byl připočten ke směrníkům v hlavní souřadnicové soustavě a z takto opravených hodnot byly vypočteny „správné” souřadnicové rozdíly, u kterých bylo provedeno souřadnicové vyrovnání podle vzorců: oy =  (Y (/ YKP ( Y 

                                        ox =  (X (/ XKP ( X

kde oy a ox jsou jednotlivé opravy,  (Y a X (je součet absolutních hodnot souřadnicových rozdílů a  Y a XKP je rozdíl koncová mínus počáteční souřadnice připojovacích bodů. 

Souřadnice bodů byly získány přičtením opravených souřadnicových rozdílů k souřadnicím počátečního bodu. 

Bod 4009 byl určen rajónem a jeho souřadnice takto: Y4009 = Y4002 + s 4002-4009 ( sin (+ ) 

                                                                                      X4009 = X4002 + s 4002-4009 ( cos (+ ) 

kde úhel  je úhel mezi body 4001 a 4009 měřený na bodě 4002 

Pro výpočet souřadnic byly použity hodnoty měřené dne 19.6., které měly menší polohovou odchylku. 

  Podrobné měření polohopisu: jako hlavní metoda bylo použita metoda polární. Na bodech bodového pole byly od počátku zvoleného na předchozí bod bodového pole ve směru chodu hodinových ručiček změřeny na jednotlivé podrobné body vodorovné směry v jedné poloze dalekohledu s přesností 10cc a délky s přesností na cm. 

Jako pomocné metody bylo použito metody konstrukčních a kontrolních oměrných. 

Všechny naměřené hodnoty byly zapsány v přiložených zápisnících. 

  Vyhotovení originálu mapy: bylo provedeno na počítači v programu Kokeš verze 8.10, č.2 468. Spolu s originálem mapy byly takto vypočteny souřadnice všech zaměřených podrobných bodů. 

Seznam přístrojů a pomůcek:  totální stanice NIKON D – 50 č. MII-18

stativ

            výsuvný držák s hranolem 

stativ

pásmo

dvoumetr 

slunečník

zápisníky 

polohopisný náčrt 

Počasí:   pondělí 16.6.: polojasno, mírný vítr, 20°C 

úterý 17.6.: zataženo, občasný déšť, 18°C 

středa 18.6.: zataženo, občasný déšť, 19°C 

čtvrtek 19.6.: zataženo, občasný déšť, 18°C

Měření proběhlo ve dnech 16. – 19.6., zpracování náčrtu do konečné podoby dne 20.6.1997 a vyhotovení originálu mapy ve dnech 10., 17., 24.10. a 7.11.1997. 

V Praze, dne  21.4.1998

NEJEDLÝ Zdeněk 

